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Historic of BOMBYX : 2015-2018

The first long term stereo Monitoring of Sperm Whales

DYNI LIS CNRS in coll. with MIO and PNPC, Glotin 2012-2019
http://sabiod.lis-lab.fr/pub/BOMBYX/

http://glotin.univ-tln.fr/BOMBYX/

http://sabiod.lis-lab.fr/pub/BOMBYX/
http://glotin.univ-tln.fr/BOMBYX/


The BOMBYX 2015-2018
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- Bombyx station, stereophonic
- 25 of depth
- Env 2700 hours of recordings, stereo
- Detection of sperm whales clics on 

Bombyx 
- Data for future training 

accepted in Nature, Scientific Report, Poupard,... Glotin, 2021



Bombyx 1
Data : 

● Sparse recording from 2014 to 2018
● 2 channels (2 meters wide)
● 50kHz
● 25m deep hydrophones
● No annotation

Objective :

● Noise robust sperm whale and fin whale detections
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1) STEREO CHANNEL ALLOW robust detection and counting of individual Physeters m.



Multichannel
= Big range
detection
(up to 30 km)

Time
Delay
of 
Arrival

                                                             4 hours

Example of Cachalot 
track from Bombyx1
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Count of Sperm whales on BOMBYX 2015-2018  
Sperm whale acoustic detection and background noise

Left: Number of detected sperm whales per day during the 4 years of recordings (white region: no 
recording).Right: Mean of the probability of presence for each period of the day.

Accepted in Nature, Scientific Report, Poupard et al 2022
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The BOMBYX 2015-2018

(Left) Distribution of the amplitude for the octave 12800 Hz according to presence/absence of sperm whales. 
(Right) Superposition of dial pattern of amplitudes for the octave 12800 Hz and probability of presence of sperm 
whales.

Sperm whale acoustic detection and background noise

in Nature, Scientific Report, Poupard Ferrari Best, Glotin 2022
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The BOMBYX 2015-2018

Sperm whales density: density of sperm whales in the area was 1.69 whales/1,000 km2

Sperm whale Interpulse Interval (IPI) and size measurement

Composition of the group

Accepted in Nature, Scientific Report, Poupard et al 2022



2) Fin whale pulse detection (low frequency)

 
● Low centroid frequency
● Bandwidth : 5-7Hz
● Length : 1sec
● Periodicity : 15-40sec

Sample from sonobuoy Boussole 2009 dataset

Monitoring fin whale (Balaenoptera physalus) acoustic presence by 
means of a low frequency seismic hydrophone in Western Ionian Sea - 

EMSO site. Gianni Pavan



Low Frequency event classification : Deep learning Fin whale pulse detection

Sample of high predictions over Chilian dataset 
(rec. Patris, Malige, Glotin 2017, Chanaral, Humbold loop…)

Best et al 2021

● Sampling frequency = 200Hz
● STFT (winsize=256, hopsize=16)
● Mel (128 features from 0 to 100Hz)
● Log
● Conv 128 - 512 
● Conv 512 - 512
● Conv 512 - 1
● MaxPool

Conv  = batch norm, depthwise conv, dropout, Relu
 





 Temporal evolution of the Mediterranean fin whale songs on BOMBYX1 
 

 Compilation of CNN detections into songs
 Discrimination of pulse types (GMM on centroid freq)

 [submitted Scientific Report Best et al.] 



Temporal evolution of Mediterranean fin whale pulses

Yearly increase of the stereotypical IPIs 
by 0.1sec/year

Seasonal decrease of the centroid frequency
by 0.1Hz/month 

Result of Fin whale on Bombyx1 from 2015 to 2018, IPI and frequency analyses



Putting all together =

BOMBYX 2 

low power AI real-time alert
for Pm and Bp protection 



BOMBYX2

GIAS MARITTIMO Glotin et al 2018-2021, coll OSEAN, SMIoT 15

4G or IRIDIUM transmission

5 hydrophones intelligent listening



● To be placed in 2022 
○ South of Port-Cros Island and Cape Corsica

● Floatability variation system
○ 20m deep recording and surface 4G communications

● Alert system for sperm whale and fin whale presence
○ Mitigate ship strikes risk

● 5 hydrophones
○ Azimuth and distance estimation

● Battery powered (approx. 6 month)

● PIC32-Mz microprocessor 

Application to Online AI Bombyx 2 

20 m

100 to 300 m
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4G emission to LIS, 
PELAGOS, PREMAR, 
REPCET



# parameters # mutliplications

Traditional 272 x103 309 x106

Depthwise 11 x103 13 x106 

Embedded AI
Depthwise separable convolution, decimated CNN

Depthwise convolution Pointwise convolution

● Conv 64 - 512 
● Conv 512 - 512
● Conv 512 - 1

Conv :        5 x 5 x 3 x 256
DW Conv : 5 x 5 x 3  +  3 x 256 

L. Bai, Y. Zhao and X. Huang, "A CNN Accelerator on FPGA Using Depthwise Separable Convolution," in IEEE Transactions on 
Circuits and Systems II: Express Briefs, vol. 65, no. 10, pp. 1415-1419, Oct. 2018, doi: 10.1109/TCSII.2018.2865896.



Embeded AI
Into Low power micro-processor (PIC)

PIC 32MZ by Microchip

Fin Whale Sperm Whale

Sampling rate 200 Hz  50 kHz

Spectrogram size 128 x 46 64 x 974

Spectrogram computation 
time

0.2 sec 4.5 sec

Forward pass time 0.5 sec 2.1 sec

Analyse pour 5 secondes de signal

Best et al 2020



● Sampling frequency = 200Hz
● STFT (winsize=256, hopsize=16)
● Mel (128 features from 0 to 100Hz)
● Log
● Conv 128 - 512 
● Conv 512 - 512
● Conv 512 - 1
● MaxPool

Conv  = batch norm, depthwise conv, dropout, Relu 
Valid AUC = 90 %

● Sampling frequency = 50kHz
● STFT (winsize=512, hopsize=256)
● Mel (64 features from 2 to 25kHz)
● Log
● Conv 64 - 64 
● Conv 64 - 64
● Conv 64 - 1
● MaxPool

Conv  = batch norm, depthwise conv, dropout, Relu
Valid AUC = 93 %

Bombyx 2
Low complexity CNNs

Sperm whale binary classifier Fin whale binary classifier

params type # params poids params # mutliplications

Depthwise float32 11K 54Ko 13 M 

Quantized int8 272K 1.1Mo 309 M

19



● Background noise estimation
● >8kHz Energy thresholding
● State Machine consistency validation
● 75% AUC on Bombyx 1
● Ultra low power 12.5μA

Embeded AI
Bombyx2 - Analog wake-up 

S. Marzetti, V. Gies, V Barchasz, P. Best, S. Paris, H. Barthelemy, H. Glotin (2020), Ultra-Low Power Wake-Up for Long-Term Biodiversity Monitoring, in proc. IEEE IoTAIS 



Validation o Bombyx 2
Accomplished : 

● Hyper-parameter search / optimization for the low power analog detector 

● Training of low complexity (11k params) CNN for sperm whale detection (0.92 valid AUC), using data from Bombyx 1

● Gathering of a multi-source dataset of fin whale calls Iteratively 

● Training of low complexity CNN for fin whale detection 

● Implementation of the forward pass in C embedded in the buoy

VIDEOS available at http://sabiod.lis-lab.fr/pub/BOMBYX2/videos/

images at http://sabiod.lis-lab.fr/pub/BOMBYX2/

Movie at  http://sabiod.lis-lab.fr/media/13h15.le.samedi.Fr2.20210619.mp4
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http://sabiod.lis-lab.fr/pub/BOMBYX2/videos/
http://sabiod.lis-lab.fr/pub/BOMBYX2/
http://sabiod.lis-lab.fr/media/13h15.le.samedi.Fr2.20210619.mp4


Figure : using the same 
antenna, 
fixed on Sphyrna
result of a collaborative 
hunting of 6 Sperm 
Whales South of 
Monaco, 3 km away 
during 5 hours

[ Glotin et al 2021, 
Sphyrna report, 
Monaco Explorations, 
FPA2, CNRS]

BOMBYX2 allows 3D tracking at large scale



The two first BOMBYX2 will be placed in 
Parc National Port-Cros 
&
MONACO, according to coming final autorisations.
We set these positions because of the strong collaborations with respectives 
organisms and big collision risks and after the experience we have from BOMBYX1 
in order to assure success of 2 the first placements

 

name position depth of dead 
weight

date of placement

Bx2.1 
Porquerolles

42°57’49”N 6°
15’20”E

-90m mars:avril 2022

BX2.2 
MONACO

43°43’22”N 7°
26’52”E 

-104m mars/avril 2022

Later possible positions are given in the 4 next slides and will depend of the budget and autorisations



Proposed Bombyx deployment in Pelagos in end 2024

Other deploy.
2023-2024
(4 IT + 3 FR)

  

GIAS FEDER + UTLN
in deployment 2022



Perspectives : Bombyx deployment in Pelagos (2022-24) and PSSA ?

5 years RT listening in 
PSSA ZMPV
 
budget ~ 600 K€

Open to collaborations

     

Contact : 

glotin@univ-tln.fr
PI Chair Artificial 
Intelligence for SubSea 
Listening

 

mailto:glotin@univ-tln.fr


Estimation of the budget / projects

cost : 10 BOMBYX sonobuoys including 6 years of run is       ~=    650 K€ 

2 are already paid via GIAS FEDER MARITIMO (UTLN, LAMLA IT) 2017-2022, coPi Glotin 

2 are already paid via PACA APOG ETHAC 2022-2024

1 is requested in LIFE BIODIVERSA (in review) (UTLN and Norway)

2 requested by CPER UTLN, some others into PIA4 UTLN (in review)

We ask a budget to place 10 others in 2023-2025 = 650 K€ to complete



Technical description
La Bouée écoute avant de remonter et attend que la zone soit suffisamment silencieuse pour éviter une 
rencontre avec bateau en surface.

La bouée ne reste que 4 minutes en surface, le temps de transmettre son comptage de détection de cachalot 
et de rorqual.

La carte son aura un passe haut vers 6 Hz ou un peu plus, sous la bande du rorqual.

Les enregistrements stockés dans la bouée ne seront manipulés en brut que par 2 personnes validées par le 
FONCTIONNAIRE DEFENSE du LIS et membres dont le PI du projet ADSIL cofinancé par AID DGA (H 
Glotin). 

Ils seront filtrés d’événements éventuellement non opportun (effacement des segment à jamais).

Les stockages des données 

sont dans serveur sécurisé du LIS. name position corps 
mort

date of placement

Bx2.1 Porquerolles 42°57’49”N 6°15’20”E -90m mars:avril 2022

BX2.2 
MONACO

43°43’22”N 7°26’52”E -104m mars/avril 2022



Masse : 75kg
Flottabilité : 450kg

Ligne principale
Longueur : suivant la profondeur du corps mort
Diamètre : 6mm
Type : DYNEESTAR

Laisse
Longueur : 50 mètres
Diamètre : 3mm
Type : DYNEESTAR

Corps Mort
Masse : 800kg
Dimensions : 1000x1000x680mm (Lxlxh)
Matière : Acier S235

Description de la Bouée

Figure 2 : description de la bouée et photo lors du test en printemps 2021

- Dimension totale de chaque antenne sur Bombyx : 4 hydrophones sur sommets d’un tétraèdre
pratiquement régulier d’environ 0.5 m de diamètre, plus un 5ième hydrophones excentré de 1.2 m
(voir plan Fig 2.). Les hydrophones sont donc distants d’environ 0.4 m pour les plus proches et 1.3 m
pour les plus éloignés.

Les caractéristiques de l’enregistreur

- Fréquence d’échantillonnage à l’acquisition : 64 kHz

- Formation de voie                                                                                OUI

- Gain d’antenne : environ 3 dB, dépendra des méthodes.

- Bande passante compte tenu des filtres numériques utilisés 10 Hz à 32 kHz

Les traitements des données enregistrées :

- Traitement audio OUI



- Type de traitement de signal qui sera utilisé : FFT, STFT, spectrogramme, autocorrélation et
recherche Intervalle interpulse caractéristique de certaines espèces, deep learning pour
reconnaissance forme d’onde et décision d’envoi d’alerte de présence au serveur UTLN AID ADSIL
sur UTLN.

La description du système d’enregistrement et de stockage des données :

- Les données sont-elles traitées en temps différé ? Oui, en plus du
temps réel pour simple détection espèces et détection présence de
bateaux. En effet, la bouée écoute avant de décider de remonter en
surface. Si le niveau de bruit dans les octaves des bateaux est fort et est
croissant, alors la bouée reporte sa décision de remonter de 30
minutes, et refera ce cycle de confirmation, ce afin de ne pas remonter
en présence de bateau.

- Les données sont-elles blanchies des références temporelles ? Non

- L’acquisition des données se fait par l’intermédiaire d’un réseau connecté à l’internet ? NON, pas
les données : seuls des messages en texte résumant les détections calculées par la carte son de la
bouée sont envoyés en 4G. Les WAV brutes ne sont pas transmises par 4G, ou alors que quelques
ms par jour pour une validation de l’algorithme.

- L’enregistrement peut-il être stoppé à tout instant sur demande des autorités militaires ? Oui si
ordre envoyé 12h avant : les bouées remontent au moins toutes les 12h, et reçoivent alors
message depuis notre serveur pour un ordre, qui peut être une mise en veille totale sur N jours
(pas d’enregistrement et mise sous -30m).

Le système d'enregistrement est composé d’un hydrophone SQ26

(https://www.cetaceanresearch.com/hydrophones/sq26-01-hydrophone/index.html) et de

quatre hydrophones  C57

(https://www.cetaceanresearch.com/hydrophones/c57-hydrophone/index.html)

Hydrophone SQ26

Figure 3 : Réponse de l’hydrophone SQ26

SPL Equiv. Self Noise at 1kHz [dB, re 1µPa/√Hz]

44 dB

https://www.cetaceanresearch.com/hydrophones/sq26-01-hydrophone/index.html
https://www.cetaceanresearch.com/hydrophones/c57-hydrophone/index.html


Hydrophones C57

SPL quiv Self Noise at 1 kHZ = 46 (Sea State Zero)

Figure 4 : description du C5












